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La livraison de colis a I'aide de drones est une piste intéressante pour alléger le bilan carbone lors du « dernier kilométre » des livraisons. Dans cette séance
nous allons analyser et simuler le fonctionnement d’'un drone livreur de colis

Séance 3 : Comment fonctionne le drone livreur de colis

Plan de la séance Objectifs d’apprentissages

A I'aide du modele numérique du systeme, compléter : e  Lecture de diagramme

¢  Diagramme d’exigences e  Utilisation de maquette numérique

e  Diagramme des blocs internes o ) )
L . . ) e  Utilisation d’une simulation
A I'aide du doc ressource et de la simulation « Sinusphy » :

Identifier les flux d’énergie sur les différents moteurs du drone en fonction
des différents mouvements du drone (altitude, tangage, roulis, lacet)
*  Analyse du comportement du drone en fonction de la rotation
des moteurs

Partie 1 : Analyse fonctionnelle a I’aide du document « analyse sysml du drone » (apergu ci-dessous)

Diagramme des cas duisation du Drone freur de colis ‘ Diagramme de contexte du Drone fvreur de cols ‘ %
Ererse
[ |
T —— care /
—~—n 2
Drone livreur de colis Container
%
- — I Tabletie
4 ammal Oranteu
— 1» | Couirdevol
— e
I 2 :E
( Eure sutanoms en énerge R — i X e
- e %
. cois
—— . 9‘: /
[T S
e — Dronelocks

1. Citer la fonction d’usage principale du drone livreur de colis

2. Citez les interacteurs qui constituent I'environnement du drone livreur de colis.

3. Quelle est la fonction assurée par |'ordinateur ou la tablette ?

4. Quel est I'interacteur qui assure la fonction « recevoir le colis » ?
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https://dane.web.ac-grenoble.fr/article/couper-et-distribuer-des-videos-sans-distracteur#dnhMJ3inEks
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Caracteristique du

vol

Le vol sera rapide

Diagramme des exigences du Drone lvreur de colis

Drone livreur de colis
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6.

7.

Masse du colis : 20g

8.

9.
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Indiquer, pour chacun des 2 blocs ci-contre

Encombrement du colis : 20 cm?

Le quel précise le critére et lequel précise le niveau

Compléter le diagramme des exigences avec les informations suivantes :

Relever quelles sont les exigences directement liées a la fonction principale de notre systeme ?

Indiquer si les exigences autorisent un vol d’'une durée de 5 minutes 42 secondes ?

Energie

Etre autonome en
énergie

Autonomie

13 minutes

Relever quelle est I'autonomie prévue dans le diagramme des exigences du drone livreur de colis ?
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