Connaissance : Capteur

Dans les systames automatisés, on trouve des interfaces [associées 3 la partie commande du systéme) gui font le lien entre les capteurs [scquisition du
signal) et les actionneurs qui réalisent Maction (transformation d'énergie).

Capteur :
Les capteurs se trouvent a « 'entrée » de la chaine d’information : fonction acqueérir. Ils regoivent les informations extérieures au systéme y
compris les consipnes des utilisateurs at les transmettent & Pinterface qui va tralter les informations.
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Un Capteur réalise 'acquisition d’une grandeur physique [température, luminosité, présence, distance, ..) qu'il transforme en un signal logique,
analogique ou numérigue afin gu'il puisse &tre traité par la partie commande (ordinateur + programme] du systéme.,

Connaissance : Interface

Uinterface est associée 3 la partie commande du systéme. D'un coté les captewrs sont connectés aux entrées de l'interface et d'un autre les
actionneurs aux sorties. U'interface permet en partie dassurer la fonction communication de la chaine d'information ainsi quune partie de la
fonction transfert. Concrétement, elle regoit les informations des capteurs et transmet les ordres aux actionneurs.
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une Interface permet d'établir une communication et assurer le dialogue entre deux éléments |
*  Soit entre 'homme et le systéme, « interface homme-maching =. Elle va permettre & Futllisateur de communigquer avec le systéme grice & un pupltre.
*  Sait entre la chaine dinformation [capteurs) et la chatne d'énergle (actlonneurs),

Connaissance : Actionneur

Lactionneur ; Il se situe dans la chaine d'énergie pour assurer la fonction conversion. Il transforme I'énergie d'entrée pour réaliser « action »
commandee depuis [a chaine d'information.

La LED permet de
coeverlin Pénenpie
glectrigue en lumiere

Matoréducteur
Le moteur délactrigque permet de faire

Le m ] I'd- la rh“.‘:l va convertir le courant ‘h“'hﬂ' tourmer les pabes du drone. Le moteur va

des batteries en dénergle mécanique |[mouwvement de

0 comrertie Felectricivé en dnwrgie mécanigque L Servomotew, iti branché sw lo boitior
notation) 5
varrespondant & la rotation de Pase du Girnaww, &St Un systéme motorisé quil oomwerti
- - meteil. (-] o entraines ks engrenages des I'énesgie &lectrique en wne rotation, dont
Le réducteur [los engrenages] vonl ensuite modifier ks . o A e iy o
! pakes Uection mécanigue  des  plles l'angle est choisi précisément et qui peut le
W s de rotation die Pase du mateun, en H tral pour la . e . :
|::r.uw"-n| sur Pair permiet au drone de maintenir
ralendir et donner phes die force 3 1a roue du oot Salavnr )

Lactionneur est 'organe de la chalne dénergle qui va réaliser la converslon de I"énergle pour realiser une actlon. Par exemples, le moteur transforme
I'énergie dlectrigue en énergie mécaniqua pour assurer un mouvement, la LED transforme Fénergie électrique an lumigre pour signaler un événement.
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